
電動車いす適合評価に関する電動車いす適合評価に関する研究研究
－　適合評価電動車いすの開発と駆動特性の評価研究　－

■ 適合評価用電動車いすの研究開発

■ 適合応用事例　　

電動車いすの適切かつ迅速な適合を図るため、座位姿勢や操作方法を設定、
調整できる適合評価用電動車いすを研究開発し、適合場面で活用しています。　
また、電動車いすの駆動特性研究をもとに、最適な駆動性能を追求しています。

■ 駆動特性の評価研究　（速度・加速度・感度）
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